Erste Tests mit Astrid

(ASTRo Imaging Device)
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Astrid Hardware

* Sony IMX296 Sensor (Pregius Gen 2). 1456 x 1088 p60,
3.45 um x 3.45 um, 6.3 mm diagonal (5.023 x 3.754 mm)
Mono-Version, also nicht das offizielle GSC Modul zum RPIi

* Raspberry Pi 4, Modell B mit einem Linux Betriebssystem
e OTEStamper mitdem GPS Modul GT-U7

https://groups.io/g/IOTAoccultations/topic/oterecorder_stamper for/98146989

* Stromversorgung: 12-15 Volt mit mind. 2A,
2.1 x5.5mm DC Input Jack

e Gehause: 3D Druck

e Astrid on GitHub: https://github.com/ChasinSpin/Astrid

und die Dokumentation unter
https://github.com/ChasinSpin/astrid/blob/main/docs/README.md
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Home - Raspberry Pi Global Shutter Camera

Raspberry Pi Global
Shutter Camera

The Raspberry Pi Global Shutter Camera is the latest addition to
our line of camera modules, and is offered in the same form factor
as the existing Raspberry Pi High Quality Camera CS Mount.

Artikelnummer: 12059

CH F 60 . 00 Verfiigbarkeit: Sofort-Versand ab Lager
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COMPLETE 'ASTRID
REFRACTOR'
OCCULTATION
RECORDING SYSTEM

Complete Astrid
Occultation Recording
System. Includes mini-
display, USB storage
drive, GPS antenna and
0.5X focal reducer.

Domestic US shipping
and handling will be
added in shopping cart.
For Canada, Mexico or
Overseas shipping please
add one of the extra
shipping items at right.

$695.00

“Prime Focus”

Configuration

COMPLETE 'ASTRID PRIME
FOCUS' OCCULTATION
RECORDING SYSTEM

Complete Astrid
Occultation Recording
System in Prime Focus
configuration, for
Hyperstar and similar:
Includes mini-display,
USB storage drive, GPS
antenna and 0.5X focal
reducer.

Domestic US shipping
and handling will be
added in shopping cart.
For Canada, Mexico or
Overseas shipping please
add one of the extra
shipping items at right.

$745.00

Add to Cart (appears below)

T . . . S
' Additional /
Postage Charges

ADDITIONAL SHIPPING -
CANADA AND MEXICO
(PRIORITY
INTERNATIONAL
SHIPPING)

For addresses in Canada
or Mexico only, please
add just this item to your
cart to cover additional
shipping costs. Any
excess shipping costs
paid will be refunded.

$40.00

Add to Cart (appears below)

T . . . .
' Additional /
Postage Charges

ADDITIONAL SHIPPING -
OVERSEAS (PRIORITY
INTERNATIONAL
SHIPPING)

For International orders
other than in Canada or
Mexico, please add just
this item to your cart to
cover additional shipping
costs. Any excess
shipping costs paid will
be refunded.

$85.00

Quelle: https://occultations.org/astrid-details-and-ordering-page/



Start und Verbindungsaufbau

* 12V Stromversorgung anschliessen, Astrid bootet sofort

= astrid-0103

Gesichert

* Direkte Verbindung zum Astrid Wi-Fi aufbauen (Alternative:

Ethernet Kabelverbindung) Setting Value

Wi-Fi SSID AstridHotspot
Falls nicht erfolgreich kann auch das Minidisplay WiFi Password  iotaiota
angeschlossen werden, welches die aktuelle IP Adresse und Hostname astrid.ocal (or 10.0.0.5)

den Hostnamen zeigt.

Edit Tabs Help

1d-8183

* VNC Verbindung zu astrid-0103.local (10.0.0.5) aufbauen,
Login pi, Passwort iotaiota

e Speicher auf der microSD Card (Linux Betriebssystem) und dem
USB Stick mit ca. 250 GB (Daten)

rid-08103




Desktop von Astrid (RP1)
nachdem Booten

Astrid uber
die App
starten
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Aufnahmen am Himmel

mit dem TEC 140 der Sternwarte Bulach
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Site

GPS

Timing

Acquisition

UTC Time

23:39:.03-Jan 11

. Site Information

Site Name Local
Site Latitude 47.519596"
Site Longitude 8 570603°
Site Altitude 545.50m
GPS Latitude 47.519624°
GPS Longitude 5 5/0604°
GPS Altitude 547.60m
GPS Acc. (PDOP) 59

GPS Acc. (HDOP) 504

GPS Acc. (VDOP) 506

GPS Fix 3D Fix

Diff. Site/GPS 3.11m

Update Site and Mount

Cancel

Acquisition Information

Picamera2 Library:
Dropped Camera Frames

Bad Frame Delta

OTEStamper:

Dropped OTEStamper Frames
OTEStamper Comms Failed
Clock Drift

Bad Clock Drifts

OTEStamper No Data
OTEStamper Not Ready

Frame Sequence Out Of Sync
Frame Timestamp Out Of Order

Clock Status != 0x07 or 0x0B

RavfWriter:
Dropped SHM Full Frames

Final Frame Mot Written
Reset Counters

Cancel

0
0
Record Video
0
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CCD Field Bectangles
v Rectangle 1
Sampling
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Kurzer Vergleich mit der DVTI+CAM (nicht reprasentativ, wegen
schlechten Bedingungen und Wolkendurchzug)

S IMX296. _ IMX430




Sensor-Vergleich

11.3

IMX174

Pregius Gen. 1

5.86 pm Pixel

1920 x 1200

76% QE

12-bit ADC

> 3.5e-readout noise

5

-

IMX296

* Pregius Gen. 2

3.45 pm Pixel

1440 x 1080

68% QE

10-bit ADC

> 2.5e-readout noise

7.3

- 5.6

IMX430

* Pregius Gen. 3

4.5 pym Pixel

1620 x 1240

77% QE

12-bit ADC

> 2.2e-readout noise



Astrid

IMX296

IMX430

IMX174




Astrid-Videoformat RAVD

* Ahnlich wie ADV...

 Globale Metadaten
(Bildformat, Kamera, Sensor, Teleskop, Obj, RA/DEC, Ort)

* Per-Frame Metadaten
(Start-Zeit, Belichtungs-Zeit, Frame-Nr., GPS-Status)

e Rekonstruierbare Indextabelle Frames

* ...aber mit Vereinfachungen
Auswahl der Metadaten ist fix
Nur 1 Stream

Keine Kalibrationsdaten

Keine Komprimierung
Kein ROI




Was haben wir festgestellt?

Pro’s

Sehr kompakt. Grundsatzlich kein Laptop
notig, wenn alles eingerichtet ist (was wir
aber nicht getestet haben).

Erstaunlich empfindlicher Mono-Chip.

Geeignet fur den mobilen Einsatz,
insbesondere beim Betrieb von mehreren
autonomen Systemen.

Fur Betrieb mit einer azimutalen Aufstellung
ohne Nachfuhrung optimiert. Platesolving
mit Zielsuche.

Benutzerfuhrung in der Astrid App (Status-
”Lichtsignale”

Con’s

* |Inbetriebnahme nicht einfach.

Verbindungsprobleme tUber WLAN. Kein
paralleles Internet. Technischer Background
notig. Daher eher etwas fur “Bastler” mit
Linux-Erfahrung.

Stromanschluss “wackelig”, System reagiert
heikel bei kurzen Unterbriuchen.

Sensor sehr klein.

INDI-Treiber fur die Montierung notig, was
bei unserer 10micron nicht funktioniert hat.
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